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CICLO CURSO MODULO PROFESOR
C.F.G.S. AUTOMATIZACION Y ROBOTICA . . .
20 ROBOTICA INDUSTRIAL MANUEL SANCHEZ ROLDAN
INDUSTRIAL
PERIODO DISTRIBUCION DE CONTENIDOS EVALUACION Y CALIFICACION RESULTADOS DE APRENDIZAJE
UD N2 1 Introduccidn a la robética INSTRUMENTOS DE EVALUACION: RA: 1. Reconoce diferentes tipos de robots
industrial Pruebas escritas, practicas, actividades y observacion. y/o sistemas de control de movimiento,
12 ) . o CRITERIOS DE CALIFICACION: identificado los componentes que los forman
EVALUACION | UD N2 2 Aplicaciones de los robots y determinando sus aplicaciones en entornos
UD Ne 3 Morfologia del robot La nota' fuj\al del médulo se obtendra de la media ponderada de los Resultados de | industriales automatizados
Aprendizaje:
i4 RA: 2. Configura sistemas robdticos y/o de
UD N2 4 Programacion y Puesta en Evaluacion | RA.1 | RA.2 [ RA.3 | RA 4 | RAS g - ' y/
. . control de movimiento, seleccionando y
funcionamiento - 3 S 3 -
32 (Mayo) | 20% 10% 50% 10% 10% conectando los elementos que lo componen.
22 UD N95 Configuracién e integracion .
, Final 20% 10% 50% 10% 10% . ;
EVALUACION | de tecnologias en Instalaciones ) ) ) ) ) RA: 3. Programa robots y/o sistemas de

Robdticas.

PROCEDIMIENTO DE RECUPERACION
Al final de cada evaluacion, habra una Unica recuperacién por unidades didactica,
debiendo haber superado el 80% de los trabajos y actividades propuestas, de
cada unidad didactica, en el plazo indicado para poder realizar los examenes y/o
pruebas practicas de recuperacion. De no entregarse en el plazo estipulado se le
aplicara una penalizacion del 20% de la nota obtenida en la practica. Si no
superase la evaluacion, irian con la evaluacion completa del trimestre al examen
de la convocatoria final de curso (Mayo). Si no se supera, la Ultima posibilidad seria
convocatoria final en junio.
Se debera realizar un trabajo tedrico practico final, de integracion de todos los
conocimientos y destrezas adquiridos. Sin la evaluacion positiva de este trabajo
el alumno no podra superar el médulo.
*Para una informacién mas concreta se puede consultar la web del Centro, donde
esta disponible la Programacion Didactica completa del presente
mddulo:https://blogsaverroes.juntadeandalucia.es/iessalvadorserrano/

control de movimiento, utilizando técnicas de
programacion y procesado de datos

RA: 4. Verifica el funcionamiento de robots
y/o sistemas de control de movimiento,
ajustando los dispositivos de control y
aplicando las normas de seguridad.

RA: 5. Repara averias en entornos industriales
robotizados y/o de control de movimiento,
diagnosticando disfunciones y elaborando
informes de incidencias

(ESTA INFORMACION ESTA MAS DESARROLLADA EN LA PROGRAMACION DEL MODULO)

Fdo. El profesor

Enterado el Alumnado

Alcaudete, octubre 2023




